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TÓM TẮT 

Bài báo trình bày quá trình nghiên cứu, tính toán, ứng suất và biến dạng của tay máy robot công nghiệp bằng phương pháp 
phần tử hữu hạn. Kết quả tính toán được so sánh với kết quả của chương trình viết trên phần mềm Matlab. 

Từ khóa: Robot công nghiệp, phương pháp phần tử hữu hạn, biên dạng. 

ABSTRACT 

The paper presents the process of researching, calculating, stress and deformation of industrial robots by finite element 
method. Calculation results are compared with the results of the program written on Matlab software. 
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